Fecha aprobacion: 03/09/2019

UNIVERSIDAD
DEL AZUAY

FACULTAD DE CIENCIA Y TECNOLOGIA
ESCUELA DE INGENIERIA MECANICA

1. Datos generales

Materia: MECANISMOS AUTOMATICOS Nivel: 9
Cédigo: CTE0379 Distribucién de horas.
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electrénico: 3 3
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2. Descripcidn y objetivos de la materia

En la cdtedra de Sistemas Automdticos, se identificard de manera tedrica los principios, el funcionamiento, los diferentes tipos de sistemas,
componentes, procesos de diagndstico, y mantenimiento de los sistemas automdticos que equipan el chasis del automévil moderno, para
que el estudiante acreciente sus conocimientos y dominio de saberes en la temdtica de las Transmisiones Electrohidrdulicas, los Variadores
Continuos de Movimiento (CVTs) y en los sistemas de traccién Integral del vehiculo, asi como en los sistemas encargados de la estabilidad en
la conduccién de un vehiculo, control de tracciéon y seguridad activa en la marcha.

Es fundamental el aporte de esta cdtedra al perfil del futuro Ingeniero Automotriz, asi como para el futuro desempefo profesional del
estudiante, puesto que se analizardn diferentes aspectos en temas de innovacién tecnoldgica, de operacion y funcionalidad de los sistemas
modernos del vehiculo como son el de suspension, frenos direccidn y traccidn, destacando la aplicaciéon de principios y fundamentos de la
ingenieria, la seguridad activa y la optimizacién de la energia y transmisién del movimiento.

En esta asignatura se realizardn aplicaciones prdcticas de los conceptos tedricos aprendidos en las cdtedras de Tecnologia, Conjuntos
Mecdnicos, Oleohidrdulica, electrénica y electrénica aplicada, mismas que le permitirdn al estudiante adquirir destrezas en la manipulacion
de los sistemas mencionados, herramientas y equipos; sirven de sustento para el desarrollo de las diferentes temdticas los conceptos
estudiados en las siguientes materias: matemdticas, fisica, dibujo, Tecnologias y Conjuntos Mecdnicos.

3. Objetivos de Desarrollo Sostenible

4. Contenidos

1 PresenTg(;ién del silabo, metodologia y sistema de evaluacién; Tema “Automatizacion, seguridad activa y confortabilidad del
) automovil”

1.2 Conceptudlizacion de la automatizacion de los sistemas del chasis

1.3 Aplicaciones en la fransmision del movimiento

1.4 Sistemas de transmisién por Fluidos

1.5 Convertidores de Par; Principios de hidrdulica

1.6 andlisis de rendimiento de PAR vs RPM

1.7 Dindmica de Fluidos, Principios de turbulencia, fluido laminar, rozamiento y transmision de fuerza y Par en un fluido

1.8 Variantes de convertidor de PAR

1.9 Caracteristicas y especificaciones de los fluidos hidrdulicos utilizados
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2.1 Principios mecdnicos, hidrdulicos, y electronicos

2.2 Caracterizaciéon y mapeo de principios de operacion de las transmisiones electrohidrdulicas
2.3 Tipos de transmisiones electrohidrdaulicas

2.4 Transmisiones con sistemas epicicléidales

2.5 Componentes y finalidad de cada uno

2.6 Componentes mecdnicos

2.7 Componentes electrénicos

2.8 Diagndstico de fallos y cdliculo tedrico de elementos

2.9 Demostracién aplicada; Evaluacion de la temdtica

3.1 Caracterizacién y mapeo de principios de operacién de las transmisiones CVT’S

3.2 Tipos de transmisiones CVT'S

3.3 Transmisiones con sistemas epicicléidales

3.4 Componentes y finalidad de cada uno de ellos

3.5 Componentes hidréulicos

3.6 Componentes mecdnicos

3.7 Componentes electrénicos

3.8 Diagnéstico de fallos; cdiculo tedrico de elementos

3.9 Demostracién aplicada; Evaluacién de la temdtica

4.1 Componentes hidrdulicos

4.2 Caracterizaciéon y principios de operacion de los sistemas automdaticos aplicados al control activo de la seguridad de marcha
4.3 Reglamentacién y fundamentos de seguridad activa en el disefio y construccion de vehiculos modernos
4.4 El sistema de frenos ABS; cdlculo tedrico de elementos

4.5 El sistema integrador de frenos y suspension EBS

4.6 El sistema de control anfi derrape ASR

4.7 Sistemas de control de fraccion Total e Integral

4.8 El sistema de control de traccién, estabilidad y frenado ESP; cdlculo tedrico de elementos
4.9 El sistema de control integrador fransmision, frenos y direccién; cdlculo tedrico de elementos
4.10 Demostracién aplicada; Evaluacién de la temdtica

5. Sistema de Evaluacién
Resultado de aprendizaje de la carrera relacionados con la materia
Resultado de aprendizaje de la materia Evidencias

ae. Aplica los conocimientos y saberes desarrollados sobre vehiculos hibridos y eléctricos, combustibles alternativos y
mecanismos automdaticos de forma ética y profesional.

-Determinard el funcionamiento y operacion en los diferentes Mecanismos -Evaluacion escrita
automdaticos aplicados en los sistemas suspensidon, direccion y frenos. -Foros, debates, chats y
ofros

-Investigaciones
-Practicas de laboratorio
-Resolucién de ejercicios,
casos y ofros

-Explicard las etapas y procesos de funcionamiento con el que operan dichos -Evaluacion escrita
mecanismos automdticos del chasis. -Foros, debates, chats y
otros
-Investigaciones
-Practicas de laboratorio
-Resolucién de ejercicios,
Ccasos y ofros

-Identificard los principios y fundamentos de la ingenieria, aplicados en los -Evaluacion escrita
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Resultado de aprendizaje de la carrera relacionados con la materia

Resultado de aprendizaje de la materia
mecanismos automdaticos fratados en esta asignatura.

Evidencias

-Foros, debates, chats y
otros

-Investigaciones
-Practicas de laboratorio
-Resolucién de ejercicios,
Ccasos y ofros

af. Emplea en la practica los fundamentos sobre nuevas tecnologias para el mantenimiento y reparacién de
dispositivos de seguridad activa y pasiva que equipan los vehiculos modernos.

-Aplicard los principios de diagndstico ensenados y demostrados por el tutor en -Evaluacion escrita
casos reales.

-Foros, debates, chats y
otros

-Investigaciones
-Practicas de laboratorio
-Resolucién de ejercicios,
casos y ofros

-Planteard las reparaciones pertinentes en los sistemas automdaticos CVT™S,

transmisiones electrohidrdulicas, sistemas de estabilidad y control de fraccion.

-Evaluacion escrita
-Foros, debates, chats y
otros

-Investigaciones
-Practicas de laboratorio
-Resolucién de ejercicios,
Ccasos y ofros

-Reconocerd los criterios de seguridad activa y pasiva que conlleva el
desarrollo y aplicacién de estos sistemas al chasis.

Desglose de evaluacién

-Evaluacion escrita
-Foros, debates, chats y
otros

-Investigaciones
-Practicas de laboratorio
-Resolucién de ejercicios,
Ccasos y ofros

Evidencia Descripcién Contenidos silabo a Aporte | Cdlificacién Semana
evaluar
Zﬁi‘!};gc‘o” tarea grupal CONVERTIDORES DE PAR APORTE 5 Z‘T?;;;_%SQC"SEP'] 7
CONVERTIDORES DE PAR, LA ]
Investigaciones | consulta bibliogrdfica | TRANSMISION APORTE 5 igrglo]no%sc(g-;))cr
ELECTROHIDRAULICA
LA TRANSMISION
Practicas de . . ELECTROHIDRAULICA, LOS Semana: 10 (11-NOV-
laboratorio practicas de laboratorio ;oA nores conTinuos DE - | APORTE 5 19 al 13-NOV-19)
MOVIMIENTO
LA TRANSMISION
Evaluacion prueba escrita en base a | ELECTROHIDRAULICA, LOS APORTE 5 Semana: 12 (25-NOV
escrita reactivos VARIADORES CONTIINUOS DE 19 al 30-NOV-19)
MOVIMIENTO
Resolucion de ' LOS SISTEMAS DE ESTABILIDAD
ejercicios, casos frobojp grupal sobre EN CIRCULACION, LOS APORTE 5 Semana: 14 (09-DIC-
y ofros ' fema impuesto VARIADORES CONTIINUOS DE 19 al 14-DIC-19)
MOVIMIENTO
LOS SISTEMAS DE ESTABILIDAD
Foros, debates, | participacion grupal chat| EN CIRCULACION, LOS )
chatsy ofros | tema analizado VARIADORES CONTINUOS DE | APORTE ° semana: 22 (af)
MOVIMIENTO
CONVERTIDORES DE PAR, LA
TRANSMISION
- ELECTROHIDRAULICA, LOS )
Zﬁlﬁé’c“’” el global de la SISTEMAS DE ESTABILIDAD EN [ EXAMEN 20 ggr;‘ﬂns‘féﬁ_%'ENE'
CIRCULACION, LOS
VARIADORES CONTIINUOS DE
MOVIMIENTO
CONVERTIDORES DE PAR, LA
evaluacion escrita sobre TRANSMISION <
Evaluacion la globalidad de la ELECTROHIDRAULICA, LOS
escrlta matera estudiada en el | SISTEMAS DE ESTABILIDAD EN [ SUPLETORIO | 20 Semana: 21 (al)
ciclo CIRCULACION, LOS
VARIADORES CONTIINUOS DE
MOVIMIENTO
Metodologia
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Criterios de evaluacion

6. Referencias
Bibliografia base

Libros

Autor Editorial Titulo ARo ISBN
BORJA, JAIME CARLOS Macmillan Iberia, S.A. SISTEMAS DE TRANSMISION Y FRENADO 2009 NO INDICA
FENOLL, JAIME SECO DE

HERRERA, JOSE

DE CASTRO MIGUEL CEAC TRANSMISIONES Y BASTIDOR 2000 NO INDICA
Web

Autor Titulo Url

José Manuel Alonso Pérez. Gale. Cengagelearning

http://go.galegroup.com/ps/retrieve.do2sgHitCountType=None&sort=
RELEVANCE&inPS=tfrue&prodld=GPS&userG

Software
Autor Titulo url Versién
Ar Adictosalared Sistemas De Educacion Virtual http://www.adictosalared.com/2009/06/7-sistemas-

Ciencia Y Tecnologia Gratuitos Y De Cddigo Abierto

de-educacion-virfual-gratuitos-y-de-codigo-abierto/ 2014

Revista

Bibliografia de apoyo
Libros

Web

Software

Revista

Docente
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Estado: Aprobado

Director/Junta
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