UNIVERSIDAD
DEL AZUAY

FACULTAD DE CIENCIA Y TECNOLOGIA
ESCUELA INGENIERIA ELECTRONICA

1. Datos generales

Materia:

Cédigo:

Paralelo:
Periodo :
Profesor:

Correo

electrénico:

Premrequisitos:

Fecha aprobacion: 13/09/2019

CONTROL AUTOMATICO (PLC) Nivel: 5

CTEO0041 Distribucién de horas.

D Docencia | Practico Autébnomo: 0 |Total horas
Septiembre-2019 a Febrero-2020

VASQUEZ CALERO FRANCISCO EUGENIO ostemas | autonomo
fvasquez@uazuay.edu.ec ) )

Codigo: CTE0082 Materia: ELECTRONICA DIGITAL
Codigo: CTEO148 Materia: INFORMATICA Il PARA IET

2. Descripcidn y objetivos de la materia

Se pretende estudiar todos los elementos de hardware y software de los Programadores légicos de Control o PLCs ,
estudiante pueda utilizarlos en su vida profesional de una manera efectiva para solucionar problemas de automatizacion tanto en la industria,

como en otras dreas.

Conftrol Automatico pretende brindarle al estudiante las herramientas necesarias para la conceptualizacion, modelado y control de Procesos
industriales.

Conftrol Automdtico es una disciplina multidisciplinaria, cubre muchas ramas de la ingenieria por lo que para estudiarla se utilizan conceptos
de Fisica, Matematicas, Instrumentacién, Control, etc, que han sido acumulados por el estudiante durante la carrera. Principalmente este

curso estd relacionado con materias tales como Teoria de Control Moderno y Control de Procesos.
3. Objetivos de Desarrollo Sostenible

4, Contenidos

1.1 Introduccion

1.2 Procesos Industriales

1.3 Practica Mando de un sistema antagonico aplicado al inversién de rotacion
1.4 Elementos de medida, sensores

1.5 Interfaces

1.6 Prdctica: Secuenca ABC lifo y fifo

1.7 Elementos de registro

1.8 Diagramas de bloques

1.9 Practca: Secuencia LIFO a pulsos

1.10 Préctca: Secuencia FIFO a pulsos

2.1 Introduccidn a la programacion de un PLC
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de forma que el




2.2 Utilizacion de funciones logicas y la memoria bdsica

2.3 Practica Temporizacion: Inversion de rotacion temporizada de un motor trifdsico

3.1 Utilizacion de funciones AND y OR

4.1 Utilizacion de timers

4.2 Préctica: Usos de timers aplicado a un semdforo simple

5.1 Descripcion de los contadores. Uso de Contadores

5.2 Préctica: Semdforo para avenidas con paso peatonal

6.1 Descripcion de los Registros de Desplazamiento. Uso de registros de desplazamiento
6.2 Prdctica: Aplicacion de mando HMI o Sistemas SCADA, asistemas industriales bdsicos
7.1 Descripcion de funciones avanzadas del PLC. Uso de funciones de programacién avanzada
7.2 Préctica: Aplicacién de scada a un sistema industrial avanzado

8.1 Introduccion a las comunicaciones con el PLC. Uso de comunicaciones con el PLC.
8.2 Préctica: Comunicacion profinet conectada a router

8.3 Préictica: Comunicacion Maestro Esclavo

9.1 Infroduccién al uso del Panel Operador. Uso del Panel Operador.

10.1 Introduccién a un control PID. Programacién de un controlador PID.

10.2 Préctica: Aplicacién de control PID

1.1 Desarrollo del rpoyecto final

5. Sistema de Evaluacién

Resultado de aprendizaje de la carrera relacionados con la materia
Resultado de aprendizaje de la materia Evidencias

aa. Elaboran Planos Eléctricos, Electrénicos e Hidro 3§ Neumdticos utilizando herramientas para disefio asistido por
computador

-5 El estudiante elabora planos eléctricos de los trabajos encomendados -Evaluacion escrita
utilizando herramienta para diseno de computadora. -Proyectos
-Prdcticas de laboratorio
-Resolucién de ejercicios,
Ccasos y ofros
ab. Presentan de manera oral y escrita resultados finales o parciales derivados de alguna tarea encomendada

-Presenta de manera verbal y escrita los resultados de las practicas -Evaluacion escrita
encomendadas. -Proyectos
-Practicas de laboratorio
-Resolucién de ejercicios,
Ccasos y ofros
af. Emplea el enfoque sistémico en el andlisis y resolucion de problemas

-Resuelve sistémicamente los problemas planteados a través de las prdcticas  -Evaluacion escrita
planteadas. -Proyectos
-Practicas de laboratorio
-Resolucién de ejercicios,
Ccasos y ofros
ai. Aplica légica algoritmica en el andlisis y solucién de problemas en base los fundamentos de la programacién

-Aplica algoritmos para la programacion de los PLC -Evaluacion escrita
-Proyectos
-Practicas de laboratorio
-Resolucién de ejercicios,
Ccasos y ofros
ax. Motiva las habilidades del frabajo en equipo en aspectos de seleccién, coordinaciéon y ejecucién de tareas

-Trabajo en equipo para resolver las practicas. -Evaluacion escrita
-Proyectos
-Practicas de laboratorio
-Resolucién de ejercicios,
Ccasos y ofros
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Desglose de evaluacién

Evidencia Descripcién Contenidos silabo a Aporte | Cdlificacién Semana
evaluar
Conocimiento de Hardware y
Evaluacion Prueba sobre conceptos | Software del PLC, Las Semana: 3 (23-SEP-19
. .- . L . | APORTE 3
escrita bdsicos funciones logicas y la memoria al 28-SEP-19)
bdsica
Précticas de e Funciones AND Y OR, Las Semana: 5 (07-OCT-
. Practicas bdsicas funciones logicas y la memorial APORTE 7
laboratorio - ; 19 al 10-OCT-19)
bdsica, Los timers
Resolucion de .
A ’ . o Contadores, Los fimers, Semana: 9 (05-NOV-
\?Jg;%?os, casos | Aplicaciones practicas Registros de Desplazamiento APORTE 10 19 al 09-NOV-19)
Comunicaciones con el PLC,
Resoluciéon de Controlador PID, Panel Semana: 14 (09-DIC-
ejercicios, casos | Aplicaciones practicas Operador, Programaciéon APORTE 10 :
; 19 al 14-DIC-19)
y otros Avanzada, Proyecto Final,
Registros de Desplazamiento
Comunicaciones con el PLC,
Conocimiento de Hardware y
Software del PLC, Contadores,
Controlador PID, Funciones
Proyecto final de AND Y OR, Las funciones Semana: 19 (13-ENE-
Proyectos aplicacion completa l6gicas y la memoria bdsica, EXAMEN 20 20 al 18-ENE-20)
Los timers, Panel Operador,
Programacién Avanzada,
Proyecto Final, Registros de
Desplazamiento
Comunicaciones con el PLC,
Conocimiento de Hardware y
Software del PLC, Contadores,
Conftrolador PID, Funciones
Proyectos Proyect9 mel,de. AND Y OR, Las func.lone’s. SUPLETORIO | 20 Semana: 21 (al)
aplicacion practica I6gicas y la memoria bdsica,
Los timers, Panel Operador,
Programacién Avanzada,
Proyecto Final, Registros de
Desplazamiento
Metodologia
Criterios de evaluacién
6. Referencias
Bibliografia base
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