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Distribucién de horas.

Docencia | Practico Autdbnomo: 16 |Total horas
Sistemas Auténomo
de tutorias
32 32 16 0 80

Codigo: ELE0702 Materia: CONTROLADORES LOGICOS PROGRAMABLES (PLC)

2. Descripcidn y objetivos de la materia

En esta asignatura se analiza el comportamiento de las sefales generadas por los sensores industriales y la respectiva conexién con los PLC's.
Adicionalmente se estudian diferentes actuadores neumdticos en donde se probard su funcionamiento mediante simulaciones. Para
terminar, el contenido de la materia incluye programacién de scripts en donde se desarrollarén algoritmos de visibn por computador en

aplicaciones de instrumentacion industrial.

Esta asignatura es un complemento de Instrumentacién Electrénica y Controladores Logicos Programables. En la adquisicién de las seiales de
los sensores industriales se utilizan conceptos tedricos y prdcticos de Instrumentacién y PLC's. El conocimiento adquirido serd de uso en Control

de Procesos y Automatizacién Industrial.

La importancia de la formacién profesional de esta materia se centra primeramente en la comprensién de la informaciéon adquirida por
distintos sensores industriales, distinguiendo el fipo de sefal que éstos generan. También orienta al estudiante al conocimiento del
funcionamiento de sistemas neumdticos que se encuentran en la industria. Finalmente, se les encamina al entendimiento bdsico de

algoritmos de visibn por computador de aplicaciones que pueden ser implementadas en el campo industrial.
3. Objetivos de Desarrollo Sostenible

EDUCACION
DE CALIDAD

4. Contenidos

INDUSTRIA,
INNOVACION E
INFRAESTRUCTURA

1.1. Sensores capacitivos

1.2 Sensores inductivos

1.3. Prdctica 1 - Uso de sensores inductivos

1.4. Sensores on/off

1.5. Sensores Opticos

1.6. Préctica 2 - Uso de sensores on/off y épticos
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Sensores resistivos

1.8. Sensores de proximidad

1.9. Sensores de femperatura

1.10. Préctica 3 - Uso de sensores resistivos, de proximidad y temperatura
2.1. Sensores hidrdulicos y neumaticos

2.2. Actuadores hidrdulicos y neumdticos

2.3. Préctica 4 - Uso de sensores y actuadores hidrdulicos y neumdaticos
2.4. Vdlvulas

2.5. Préctica 5 - Uso de vdlvulas

2.7. Sistemas de aplicacién hidrdulicos y neumdticos

2.8. Préctica 5 - Aplicaciones prdcticas

3.1. Adquisicion de imdgenes digitales

3.2. Propiedades y caracteristicas de las imdgenes digitales

3.3. Préctica 7 - Caracteristicas de Imdagenes digitales

3.4. Filtros

3.5. Segmentacién

3.6. Préctica 8 - Filtros y segmentacion

3.7. Operadores morfoldgicos

3.8. Préctica 9 - Operaciones morfoldgicas

5. Sistema de Evaluacién

Resultado de aprendizaje de la carrera relacionados con la materia
Resultado de aprendizaje de la materia

. Conoce los fundamentos tebricos, tecnolégicos, précticos y cientificos para desarrollo de proyectos electrénicos en
las &reas de control, telecomunicaciones, energia renovable y biomédica.

Evidencias

para aplicar en cualquier sistema Industrial.

-Analiza y evalua las diferentes soluciones con sistemas y procesos automdaticos -Proyectos
seleccionando diferentes fipos de sensores, actuadores, pre actuadores, efc.

-Practicas de laboratorio
-Trabajos prdcticos -
productos

. Desarrolla soluciones para la implementacién de sistemas electrénicos aplicados a diferentes dreas como: la
automatizacién industrial, la electrénica médica, las telecomunicaciones y las energias renovables.

-Desarrolla nuevas soluciones a problemas Industriales, seleccionando y
aplicando correctamente el uso de los Controladores Logicos Programables.

-Proyectos

-Précticas de laboratorio
-Trabajos prdcticos -
productos
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Desglose de evaluacién

Evidencia Descripcién Contenidos silabo a Aporte | Cdlificacién Semana
evaluar
Trabajos SENSORES INDUSTRIALES, Semana: 5 (18-ABR-
practicos - Trabajos y lecciones SISTEMAS HIDRAULICOS Y APORTE 4 24l 23—;A\BR—22)
productos NEUMATICOS,
SENSORES INDUSTRIALES, .
Proyectos Prueba 1 SISTEMAS HIDRAULICOS Y APORTE 5 Z§2F§4OM7/A($32_§AAY_
NEUMATICOS, ‘ 22)
Trabajos SISTEMAS HIDRAULICOS Y .
précticos - Trabajos y lecciones 2 | NEUMATICOS, , VISION POR | APORTE 4 Zgrgf’z”smfg‘;'\"“'
productos COMPUTADOR
SISTEMAS HIDRAULICOS Y
Proyectos Prueba 2 NEUMATICOS, , VISION POR APORTE 5
COMPUTADOR
SENSORES INDUSTRIALES,
Practicas de Lo . SISTEMAS HIDRAULICOS Y
laboratorio Prdacticas de Laboratorio NEUMATICOS, , VISION POR APORTE 12
COMPUTADOR
SENSORES INDUSTRIALES, Semana: 17-18 (10
) SISTEMAS HIDRAULICOS Y i )
Proyectos Proyecto Final NEUMATICOS, , VISION POR EXAMEN 20 %—222())22 al 23-07-
COMPUTADOR
SENSORES INDUSTRIALES,
. SISTEMAS HIDRAULICOS Y .
Proyectos Proyecto Final NEUMATICOS, , VISION POR SUPLETORIO | 20 Semana: 19 (al)
COMPUTADOR
Metodologia
Descripcion Tipo horas
La clase tedrica/prdctica debe ser complementada por los estudiantes fuera del horario
de clases mediante: Autébnomo

‘Resolucién de ejercicios propuestos de la bibliografia, relacionados con cada tema
estudiado.

‘Resolucién de tareas mediante el uso de los laboratorios de la carrera, de simuladores y
del Campus Virtual.

‘Revision bibliogrdfica fuera del aula por parte de los estudiantes.

‘Revisién de videos explicativos con el uso del Campus Virtual.

Para complementar el aprendizaje auténomo, se enviardn talleres de ejercicios, frabajos
de investigacion, desarrollo de simulaciones y ademds se fomardn lecciones en clases,

de esta manera se valorard la dedicacion de los alumnos al estudio de la materia fuera
del aula.

Durante el transcurso del ciclo, se realizard un seguimiento continuo del aprendizaje de
la materia con diferentes actividades:

* La exposicion tedrica se realizard mediante clases magistrales dictadas por el profesor.
e En la explicacion de cada tema, se complementard la teoria con un componente
préctico de resolucion de ejercicios y circuitos.

e Como complemento adicional para la teoria, se realizardn prdcticas simuladas, cuyos
informes se subirdn al Campus Virtual.

e Para evaluar el aprendizaje autébnomo, se enviardn trabajos de investigacion,
practicas de laboratorio y ademds se tomardn lecciones en clases.

* El contenido tedrico que se expone en clase, se subird al Campus Virtual para que el
estudiante lo pueda usar como material de estudio.

e Se realizardn evaluaciones (pruebas) de todas las unidades correspondientes al
contenido del silabo de la materia.

Criterios de evaluacién

Total docencia

Descripcién Tipo horas
El aprendizaje autébnomo se evaluard en las prdcticas, pruebas, tfrabajos, lecciones y
exdmenes, analizando la dedicacion de los alumnos de estudiar y resolver ejercicios y Auténomo

simulaciones, como complemento de lo aprendido en clase.

En las prdcticas, pruebas y exdmenes se evaluardn los conceptos tedricos y su
aplicacion en problemas prdcticos, mediante la resolucion de aplicaciones industriales.
En los frabajos, practicas y lecciones se evaluard el conocimiento de la teoria mediante
preguntas conceptuales y la aplicacion de ejercicios prdcticos. También se evaluard la
revisién de la teoria dictada en cada clase.

Total docencia
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6. Referencias
Bibliografia base

Libros

Autor Editorial Titulo ANo ISBN

Rafael C. Gonzalez, Pearson Digital Image Processing 2018
Richard E. Woods

Art Systems FluidSIM 4 Manual del Usuario, FESTO 2007

Web

Software

Revista

Bibliografia de apoyo
Libros

Web

Software

Revista

Docente Director/Junta

Fecha aprobacion: 17/03/2022
Estado: Aprobado
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