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UNIVERSIDAD
DEL AZUAY

FACULTAD DE CIENCIA Y TECNOLOGIA
ESCUELA DE INGENIERIA AUTOMOTRIZ

1. Datos generales

Materia: DINAMICA VEHICULAR Nivel: 5
Cédigo: IAUOS03 Distribucién de horas.
Paralelo: F o .
Docencia | Practico Autdnomo: 72 [Total horas
Periodo : Septiembre-2023 a Febrero-2024
Profesor: CORDERO MORENO DANIEL GUILLERMO ostemas | autonomo
Correo dacorderom@uazuay.edu.ec
electrénico: 48 0 16 56 120
Premrequisitos:

Cédigo: CYT0011 Materia: FISICA I

2. Descripcidn y objetivos de la materia

En esta asignatura se realizard un repaso de dindmica, para luego aplicar estos prinicipios a la operacién de un vehiculo y determinar las
fuerzas que actiuan en el movimiento de un vehiculo. Se analizardn también la capacidad de aceleracién, capacidad de frenado,
coeficiente de subviraje y demanda energética en vehiculos. 35Como se articula con el resto del curriculo? y porqué es importante esta
materia para el futuro ingeniero automotriz

La dindmica de vehiculos, permitrd a los futuros ingenieros automotrices el andlisis, seleccidn y configuracion de frenes motrices que se
adapten a las necesidades de cada aplicacién; ya sean para disminuir el consumo energético o aumentar el desempefio de los vehiculos.

La dindmica de vehiculos estudia la interaccion que existe entre el vehiculo y la ruta por donde circula. Para entender la dindmica vehicular
es esencial poseer un conocimiento de las fuerzas y los momentos generados por los neumdaticos (caucho) y el camino. Este andlisis se realiza
contemplando al vehiculo como una unidad y permite calcular el desempeno de un vehiculo y compararlo contra la realidad, mediante
pruebas en carretera.

3. Objetivos de Desarrollo Sostenible

EDUCACION INDUSTRIA,
DE CALIDAD INNOVACION E
INFRAESTRUCTURA

4, Contenidos

01.01. Introduccion

01.02. Repaso vectores
01.03. Cuerpos en rotacion
01.04. Coridlis

01.05. Cargas estdaticas
01.06. Centro de gravedad
02.01. Fuerza de arrrastre
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02.02. Resistencia a la rodadura
02.03. Resistencia a la pendiente
02.04. Resistencia a la inercia
02.05. Ciclos de conduccién
03.01. Adherencia-potencia
03.02. Tren motriz de un vehiculo
03.03. Modelo de CA

03.04. Simulink

03.05. Modelo de CF

04.01. Ecuaciones

04.02. Modelo en Excel

04.03. Estimacién de emisiones
04.03. Modelo en Simulink

5. Sistema de Evaluacién

Resultado de aprendizaje de la carrera relacionados con la materia
Resultado de aprendizaje de la materia Evidencias

. Concibe vehiculos automéyviles, considerando las caracteristicas de cada uno de los sistemas que lo conforman de
acuerdo a su aplicaciéon, proponiendo disenos Utiles y viables para el medio.

-Determina la potencia en rueda a partir de las caracteristicas del automaovil y -Evaluacion escrita

el ciclo de conduccion establecido -Proyectos
-Précticas de campo
(externas)
-Précticas de laboratorio
-Resolucién de ejercicios,
casos y ofros
-Trabajos prdcticos -

productos
a. Abstrae conocimiento y lo aplica a procesos de ingenieria.
-Andliza, plantea y resuelve problemas de dindmica vehicular enfocados all -Evaluacion escrita
cdlculo de la demanda energética -Proyectos
-Practicas de campo
(externas)

-Practicas de laboratorio
-Resolucién de ejercicios,
Ccasos y ofros
-Trabajos prdcticos -
productos

b. Aplica el razonamiento Iégico - matemdtico para resolver problemas cotidianos y del ejercicio profesional.

-Analiza, plantea y resuelve ejercicios de dindmica utilizando los métodos de  -Evaluacion escrita

trabajo y energia, conservacion de la energia e impulso y cantidad de -Proyectos
movimiento (momentum). -Prdcticas de campo
(externas)

-Practicas de laboratorio
-Resolucién de ejercicios,
Ccasos y ofros

-Trabajos prdcticos -
productos
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Desglose de evaluacién

Evidencia Descripcién Contenidos silabo a Aporte | Cdlificacién Semana
evaluar
ZS!;;SC"’” Examen 1 1. Dindmica APORTE 3 ;‘;r;‘ﬂ”fb“cq_ggcp
practicas de | practica1.CG 1. Dinémica APORTE |3 gi"gf’]”fb“c({g';))cn
Resoluciéon de
ST R Semana: 4 (10-OCT-
ejercicios, casos | Pruebas-Tareas ler aporte] 1. Dindmica APORTE 4 23 al 14-0CT-23)
v otros
- 2. Cargas en el vehiculo, 3. .
E\S/S:i:vgaon Examen 2 fCopocioIod de aceleraciéony | APORTE 3 ;grglo]nsci'.\‘%(\li—;ow
renado
Practicas de 2. Cargas en el vehiculo, 3. .
campo Practica 2. CA Capacidad de aceleraciéony | APORTE 3 Semana: 9 {13-NOV-
23 al 15-NOV-23)
(externas) frenado
Resolucion de 2. Cargas en el vehiculo, 3. .
ejercicios, casos | Pruebas-Tareas 2 Capacidad de aceleraciény | APORTE 4 gemono. 9 (13-NOV-
3 al 15-NOV-23)
y otros frenado
Evaluacion 3. Capacidad c!e ocglerocién
escrita Examen 3 y frenado, 4. Eshfn‘ooon de APORTE 3 Semana: 15 (al)
consumo energético
Practicas de 3. Capacidad de aceleracién
campo Préctica 3. CF y frenado, 4. Estimacion de APORTE 3 Semana: 15 (al)
(externas) consumo energético
Resolucion de 3. Capacidad de aceleracién
ejercicios, casos | Pruebas-Tareas 3 y frenado, 4. Estimacion de APORTE 4 Semana: 15 (al)
v otros consumo energético
1. Dindmica, 2. Cargas en el
Evaluacion vehiculo, 3. Capacidad de Semana: 19-20 (21-
. Examen final escrito aceleracion y frenado, 4. EXAMEN 10 01-2024 al 27-01-
escrita . Iy
Estimacién de consumo 2024)
energético
1. Dindmica, 2. Cargas en el
Monitoreo de consumo vehiculo, 3. Capacidad de Semana: 19-20 (21-
Proyectos . aceleracion y frenado, 4. EXAMEN 3 01-2024 al 27-01-
de combustible . =
Estimacion de consumo 2024)
energético
1. Dindmica, 2. Cargas en el
Trabajos Proyecto final. Carrito vehiculo, 3. Capacidad de Semana: 19-20 (21-
practicos - slalom y rodio.de giro aceleracion y frenado, 4. EXAMEN 7 01-2024 al 27-01-
productos Estimacién de consumo 2024)
energético
1. Dindmica, 2. Cargas en el
., vehiculo, 3. Capacidad de
Evaluacion . = .
escrita Examen supletorio oc'elero.c'|on y frenado, 4. SUPLETORIO | 20 Semana: 20 (al)
Estimacion de consumo
energético
Metodologia
Descripcion Tipo horas
Hacer ejercicios y revisar la materia hace una gran diferencia en el aprendizaje de la
dindmica de vehiculos. Por supuesto los estudiantes deben ir mds alld de lo que se ve en Auténomo

la clase. Ademds, a través de las prdcticas se pueden adquirir habilidades y destrezas
que solamente se descubren al momento de hacer las cosas.

Las clases se realizardn de manera interactiva. Se utilizard la pizarra, diapositivas, videos
y otfras herramientas como el campus virtual para explorar la dindmica de vehiculos.

Total docencia
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Criterios de evaluacion

Descripcién Tipo horas
La materia tendrd la siguiente estructura de calificacion. Los 30 puntos de los aportes se
obtendrdn de la siguiente manera: Tareas (2 puntos), pruebas (2 puntos), practica (3 Autébnomo

puntos) y examen (3 puntos). Las prdcticas son grupales y deberdn ser presentadas con
un informe _escrito y mediante una exposicion en la clase.

Las pruebas de cada aporte no son acumulativas; es decir, solamente tratardn sobre lo
visto la clase anterior. Los exdmenes de cada aporte tampoco son acumulativos, solo lo Total docencia
visto luego del Ultimo examen. Para el examen final se considerardn: una proyecto de
monitoreo de consumo de combustible (individual) durante el ciclo (3 puntos), un
proyecto final (Carrito-slalom-radio de giro) sobre 7 puntos y un examen escrito (foda la
materia) igualmente sobre 10 puntos. En caso de que una persona no enfre al examen
final (12 a 14.9 en los 3 aportes), podrd presentar el proyecto de monitoreo de consumo
(sobre 2 puntos), el proyecto final sobre 4 puntos y el examen supletorio sobre 14.
Adicionalmente, si una persona presenta el examen final (proyectos y examen escrito) y
no alcanza la nota, se quedard suspenso hasta el examen supletorio, mismo que serd
sobre 20 puntos. Cabe indicar que el examen final y el examen supletorio abarcan toda
la materia.

6. Referencias
Bibliografia base

Libros
Autor Editorial Titulo ARo ISBN
Gillespie, T. D. (Warrendale, PA: Society Fundamentals of vehicle dynamics 1992
of automotive engineers.
Web
Software
Revista

Bibliografia de apoyo

Libros
Autor Editorial Titulo ANo ISBN
BEER - JOHNSTON Mc. Graw Hill MECANICA VECTORIAL PARA INGENIEROS: 2010 NO INDICA
DINAMICA
Web
Software
Autor Titulo url Versién
MATHWORKS MATLAB & SIMULINK 2015-2022
Revista
Docente Director/Junta

Fecha aprobacion: 14/09/2023
Estado: Aprobado
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