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1. Datos generales

Fecha aprobacion: 05/09/2016

Materia: TEORIA DE CONTROL MODERNO Nivel: 9
Cédigo: CTE0357 Distribucién de horas.
Paralelo: D ,. ”
Docencia | Practico Autdnomo: 0 |Total horas
Periodo : Septiembre-2016 a Febrero-2017
Profesor: TORRES SALAMEA HUGO MARCELO ostemas | autonomo
Correo htorres@uazuay.edu.ec
electrénico: 4 4

Premrequisitos:

Codigo: CTE0081 Materia: ELECTRONICA DE POTENCIA I

2. Descripcion y objetivos de la materia

En esta asignatura se caracteriza matemdticamente los sistemas, se analiza su estabilidad. Se estudian los diferentes sistemas de control para
diferentes situaciones y se analiza la retroalimentacién como elemento para obtener sistemas mds robustos y estables. Se analizan diferentes

aproximaciones para el andlisis matemdtico del comportamiento de sistemas.

Teoria de Control Moderno es una asignatura que le provee al estudiante herramientas para la caracterizacién de sistemas en general y de
control en especifico. Utiliza muchos de los conocimientos adquiridos con anterioridad en la carrera y frata de dar una vision amplia del
concepto de sistema para brindarle al futuro Ingeniero Electronico una concepcidn amplia para caracterizarlos matemdaticamente y los

mecanismos para su andlisis matemdtico.

La teoria de control es una disciplina multidisciplinaria. Cubre muchas ramas de la ciencia y del ingenieria por lo que para estudiarla se utilizan

conceptos de fisica, matemdtica y otros, que han sido acumulados por el estudiante durante la carrera.
3. Objetivos de Desarrollo Sostenible

4, Contenidos

5. Sistema de Evaluacién

Resultado de aprendizaje de la carrera relacionados con la materia
Resultado de aprendizaje de la materia

ad. Formula y resuelve problemas mediante el razonamiento y la aplicacién de principios matemdticos para

ingenieria electrénica

Evidencias

-5 El estudiante es capaz de utilizar los herramientas matemdticas para
modelar diferentes sistemas de control

-Evaluacion escrita
-Informes
-Proyectos

-3 Es estudiante es capaz de desarrollar diferentes sistemas de confrol con

-Evaluacion escrita

realimentacion, mediante el empleo del Método del lugar geométrico de las  -Informes
raices -Proyectos
ai. Aplica légica algoritmica en el andlisis y solucién de problemas en base los fundamentos de la programacién

-3 El estudiante es capaz de analizar diferentes sistemas de control en base a  -Evaluacion escrita
desarrollos de simulacién y programacién utilizando herramientas como -Informes
MatLab y Simulink. -Proyectos
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Desglose de evaluacién

Evidencia

Descripcién

Contenidos silabo a
evaluar

Aporte

Cdlificaciéon

Semana

Evaluacién
escrita

Capitulo 1y 2

FUNDAMENTOS MATEMATICOS,
INTRODUCCION

APORTE 1

Semana: 5 (10-OCT-
16 al 15-OCT-1¢)

Informes

Capitulo 1y 2

FUNDAMENTOS MATEMATICOS,
INTRODUCCION

APORTE 1

Semana: 5 (10-OCT-
16 al 15-OCT-16)

Evaluacion
escrita

Capitulo 3y 4

FUNCIONES DE
TRANSFERENCIA, DIAGRAMA
DE BLOQUE Y GRAFICOS DE
FLUJO DE SENAL, MODELDO
MATEMATICO DE SISTEMAS
LINEALES

APORTE 2

Semana: 10 (14-NOV-
16 al 19-NOV-16)

Informes

Capitulo 3y 4

FUNCIONES DE
TRANSFERENCIA, DIAGRAMA
DE BLOQUE Y GRAFICOS DE
FLUJO DE SENAL, MODELDO
MATEMATICO DE SISTEMAS
LINEALES

APORTE 2

Semana: 10 (14-NOV-
16 al 19-NOV-16)

Evaluacién
escrita

Capitulo 5y 6

ACCIONES BASICAS DE
CONTROL Y RESPUESTAS DE
SISTEMAS DE CONTROL,
ANALISIS DE LA RESPUESTA
TRANSITORIA

APORTE 3

Semana: 15 (19-DIC-
16 al 23-DIC-146)

Informes

Capitulo 5y 6

ACCIONES BASICAS DE
CONTROL Y RESPUESTAS DE
SISTEMAS DE CONTROL,
ANALISIS DE LA RESPUESTA
TRANSITORIA

APORTE 3

Semana: 15 (19-DIC-
16 al 23-DIC-16)

Evaluacion
escrita

Toda la materia

ACCIONES BASICAS DE
CONTROL Y RESPUESTAS DE
SISTEMAS DE CONTROL,
ANALISIS DE LA RESPUESTA
TRANSITORIA, ANALISIS DEL
LUGAR GEOMETRICO DE LAS
RAICES, FUNCIONES DE
TRANSFERENCIA, DIAGRAMA
DE BLOQUE Y GRAFICOS DE
FLUJO DE SENAL,
FUNDAMENTOS MATEMATICOS,
INTRODUCCION, MODELDO
MATEMATICO DE SISTEMAS
LINEALES

EXAMEN

Semana: 17-18 (02-
01-2017 al 15-01-
2017)

Proyectos

Toda la Materia

ACCIONES BASICAS DE
CONTROL Y RESPUESTAS DE
SISTEMAS DE CONTROL,
ANALISIS DE LA RESPUESTA
TRANSITORIA, ANALISIS DEL
LUGAR GEOMETRICO DE LAS
RAICES, FUNCIONES DE
TRANSFERENCIA, DIAGRAMA
DE BLOQUE Y GRAFICOS DE
FLUJO DE SENAL,
FUNDAMENTOS MATEMATICOS,
INTRODUCCION, MODELDO
MATEMATICO DE SISTEMAS
LINEALES

EXAMEN

Semana: 17-18 (02-
01-2017 al 15-01-
2017)

Evaluacién
escrita

Capitulos 1,2,3,4,5,6y 7

ACCIONES BASICAS DE
CONTROL Y RESPUESTAS DE
SISTEMAS DE CONTROL,
ANALISIS DE LA RESPUESTA
TRANSITORIA, ANALISIS DEL
LUGAR GEOMETRICO DE LAS
RAICES, FUNCIONES DE
TRANSFERENCIA, DIAGRAMA
DE BLOQUE Y GRAFICOS DE
FLUJO DE SENAL,
FUNDAMENTOS MATEMATICOS,
INTRODUCCION, MODELDO
MATEMATICO DE SISTEMAS
LINEALES

SUPLETORIO

20

Semana: 19-20 (16-
01-2017 al 22-01-
2017)

Metodologia
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Criterios de evaluacion

6. Referencias
Bibliografia base

Libros

Autor Editorial Titulo ARo ISBN

BENJAMIN C KUO Prentice Hall SISTEMAS DE CONTROL AUTOMATICO 1996 DL: 978-968-
88072-3-1

Web

Software

Revista

Bibliografia de apoyo

Libros

Autor Editorial Titulo ANo ISBN

KATSUHIKO OGATA Prentice Hall INGENIERIA DE CONTROL MODERNA 1998 0-13-227307-1

HIDER PIMENTEL DEXTRE ~ Empresa Editora Macro  GUIA PRACTICA MATLAB 2012 978-6-12-304055-0

Web

Autor

Titulo

Url

Neco Garcia, Ramon P.
Reinoso Garcia, Oscar
Garcia Aracil, Nicolds.

Biblioteca Cientifica Uda

http://site.ebrary.com/lib/uasuaysp/reader.action?2doclD=10740996.

Gil Rodriguez, Manuel

Biblioteca Cientifica Uda

http://site.ebrary.com/lib/uasuaysp/reader.action?
docID=11059428&ppg=4

Software
Autor Titulo Url Version
Mathworks Matlab Laboratorio de Informatica 2 2013a
Revista
Docente Director/Junta
Fecha aprobacion: 05/09/2016
Estado: Aprobado
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