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1. Datos generales

Materia: MECANISMOS AUTOMATICOS Nivel: 9
Cédigo: CTE0379 Distribucién de horas.
Paralelo: F s i
Docencia | Practico Autdnomo: 0 |Total horas
Periodo : Septiembre-2016 a Febrero-2017
Profesor: BARROS BARZALLO EDGAR MAURICIO ostemas | autonomo
Correo mbarros@uazuay.edu.ec
electrénico: 3 3
Premrequisitos:

Cédigo: CTE0280 Materia: TECNOLOGIA |

2. Descripcion y objetivos de la materia

En la cdtedra de Sistemas Automdticos, se identificard de manera tedrica los principios, el funcionamiento, los diferentes tipos de sistemas,
componentes, procesos de diagndstico, y mantenimiento de los sistemas automdticos que equipan el chasis del automévil moderno, para
que el estudiante acreciente sus conocimientos y dominio de saberes en la temdtica de las Transmisiones Electrohidrdulicas, los Variadores
Continuos de Movimiento (CVTs) y en los sistemas de traccién Integral del vehiculo, asi como en los sistemas encargados de la estabilidad en
la conduccién de un vehiculo, control de traccién y seguridad activa en la marcha.

Es fundamental el aporte de esta catedra al perfil del futuro Ingeniero Automotriz, asi como para el futuro desempefo profesional del
estudiante, puesto que se analizardn diferentes aspectos en temas de innovacién tecnoldgica, de operacion y funcionalidad de los sistemas
modernos del vehiculo como son el de suspensidn, frenos direccidn y traccion, destacando la aplicacion de principios y fundamentos de la
ingenieria, la seguridad activa y la optimizacion de la energia y transmisién del movimiento.

En esta asignatura se realizardn aplicaciones prdcticas de los conceptos tedricos aprendidos en las cdtedras de Tecnologia, Conjuntos
Mecdnicos, Oleohidrdulica, electrénica y electrénica aplicada, mismas que le permitirdn al estudiante adquirir destrezas en la manipulacién
de los sistemas mencionados, herramientas y equipos; sirven de sustento para el desarrollo de las diferentes temdticas los conceptos
estudiados en las siguientes materias: matemdticas, fisica, dibujo, Tecnologias y Conjuntos Mecdnicos.

3. Objetivos de Desarrollo Sostenible

4. Contenidos

5. Sistema de Evaluacion

Resultado de aprendizaje de la carrera relacionados con la materia
Resultado de aprendizaje de la materia Evidencias

ae. Aplica los conocimientos y saberes desarrollados sobre vehiculos hibridos y eléctricos, combustibles alternativos y
mecanismos automdticos de forma ética y profesional.

-Determinard el funcionamiento y operacion en los diferentes Mecanismos -Evaluacion escrita
automdaticos aplicados en los sistemas suspension, direccion y frenos. -Informes
-Investigaciones
-Practicas de laboratorio
-Reactivos
-Resolucién de ejercicios,
Ccasos y ofros

-Explicard las etapas y procesos de funcionamiento con el que operan dichos -Evaluacion escrita
mecanismos automdticos del chasis. -Informes
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Resultado de aprendizaje de la carrera relacionados con la materia

Resultado de aprendizaje de la materia

Evidencias

-Investigaciones
-Prdcticas de laboratorio
-Reactivos

-Resolucién de ejercicios,
Ccasos y ofros

-Identificard los principios y fundamentos de la ingenieria, aplicados en los
mecanismos automdaticos fratados en esta asignatura.

-Evaluacion escrita
-Informes
-Investigaciones
-Practicas de laboratorio
-Reactivos

-Resolucién de ejercicios,
Ccasos y ofros

af. Emplea en la prdctica los fundamentos sobre nuevas tecnologias para el mantenimiento y reparacién de
dispositivos de seguridad activa y pasiva que equipan los vehiculos modernos.

-Aplicard los principios de diagndstico ensefados y demostrados por el tutor en -Evaluacion escrita
casos reales.

-Informes
-Investigaciones
-Practicas de laboratorio
-Reactivos

-Resolucién de ejercicios,
Casos y ofros

-Planteard las reparaciones pertinentes en los sistemas automaticos CVT™S,

transmisiones electrohidrdulicas, sistemas de estabilidad y control de fraccion.

-Evaluacion escrita
-Informes
-Investigaciones
-Précticas de laboratorio
-Reactivos

-Resolucién de ejercicios,
Casos y ofros

-Reconocerd los criterios de seguridad activa y pasiva que conlleva el
desarrollo y aplicacion de estos sistemas al chasis.

Desglose de evaluacién

-Evaluacion escrita
-Informes
-Investigaciones
-Practicas de laboratorio
-Reactivos

-Resolucién de ejercicios,
casos y ofros

Evidencia Descripcién Contenidos silabo a Aporte Cadlificacién Semana
evaluar

Investigaciones | CAPITULO | APORTE 1 3

Reactivos CAPITULOS |, Il APORTE 1 5

Resolucion de

ejercicios, casos | CAPITULO | APORTE 1 2

v ofros

Informes CAPITULOS IIl, IV APORTE 2 2

Praciicas de CAPITULOS Ill, IV APORTE2 |4

laboratorio

Reactivos CAPITULOS I, Il APORTE 2 4

Evaluacion CAPITULO IV APORTE3 |5

escrita

Investigaciones | CAPITULO IV APORTE 3 3

Resolucion de

ejercicios, casos | CAPITULO IV APORTE 3 2

v otros

Evaluacion TODA LA MATERIA DEL

escrita CICLO EXAMEN 15

Praciicas de CAPITULO IV EXAMEN 5

laboratorio
CONVERTIDORES DE PAR, LA
TRANSMISION

L . ELECTROHIDRAULICA, LOS Semana: 19-20 (16-

E‘S’glﬁgc'on TE(\S’SE,_\Uf\AC'MO;'TE%SBAL DE [ SISTEMAS DE ESTABILIDAD EN | SUPLETORIO | 20 01-2017 al 22-01-
CIRCULACION, LOS 2017)
VARIADORES CONTINUOS DE
MOVIMIENTO

Metodologia
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Criterios de evaluacion

6. Referencias
Bibliografia base

Libros

Autor Editorial Titulo ARo ISBN
BORJA, JAIME CARLOS Macmillan Iberia, S.A. SISTEMAS DE TRANSMISION Y FRENADO 2009 NO INDICA
FENOLL, JAIME SECO DE

HERRERA, JOSE

DE CASTRO MIGUEL CEAC TRANSMISIONES Y BASTIDOR 2000 NO INDICA
Web

Autor Titulo Url

José Manuel Alonso Pérez. Gale. Cengagelearning

http://go.galegroup.com/ps/retrieve.do2sgHitCountType=None&sort=
RELEVANCE&inPS=tfrue&prodld=GPS&userG

Software
Autor Titulo url Versién
Ar Adictosalared Sistemas De Educacion Virtual http://www.adictosalared.com/2009/06/7-sistemas-

Ciencia Y Tecnologia Gratuitos Y De Cddigo Abierto

de-educacion-virfual-gratuitos-y-de-codigo-abierto/ 2014

Revista

Bibliografia de apoyo
Libros

Web

Software

Revista

Docente
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Estado: Aprobado

Director/Junta
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