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Cédigo: CTE0184 Materia: MATEMATICAS I

2. Descripcidn y objetivos de la materia

Durante el curso el estudiante aplicard los conceptos sobre vectores y sus operaciones; analizard las diferentes magnitudes entre escalares y
vectoriales; asi como las magnitudes fundamentales y aquellas que se derivan de éstas. El estudiante aplicard los principios y leyes de la
Fisica, tales como aquellas que rigen los momentos y el equilibrio de los cuerpos en reposo; resolverd problemas sobre momentos y planteard
las ecuaciones de equilibrio estdtico; estard en capacidad de resolver problemas tipo, permitiendo al estudiante analizar los resultados y
revalidarlos de acuerdo a la préctica.

El conocimiento de la Estdtica es base para el estudio de la Mecdnica; pues es el fundamento para el estudio de la Dindmica y Resistencia
de Materiales; que conjuntamente brindan al futuro profesional de la Ingenieria Automotriz los conceptos y los criterios para la correcta
aplicacion en los procesos de disefo y mantenimiento de los diferentes componentes de un vehiculo

La Estdtica es una asignatura que se fundamenta en el aprendizaje de Fisica y Matemdticas; y es la iniciacién en el estudio de la Ingenieria
Mecdnica en general; siendo ademds el fundamento para el aprendizaje de la Dindmica y Resistencia de Materiales |, destacdndose la
importancia de su aplicaciéon en conjuntos y elementos del automavil.

3. Objetivos de Desarrollo Sostenible

4, Contenidos

1.1 Concepto de Mecdnica y clasificacion. Conceptos fundamentales

1.1 Momento de una fuerza: expresién escalar y vectorial.

1.2 Los seis principios fundamentales de la Mecdnica

1.2 Momento de una fuerza respecto a un punto y a un eje especifico

1.3 Momento de un pary pares equivalentes. Suma de pares. Teorema de Varigidn

1.3 Sistemas de medida. Conversion de unidades

1.4 Resultante de un sistema de pares y fuerzas

1.5 Reduccién de un sistema de pares y fuerzas, a una fuerza y un momento

2.1 Equilibrio de una particula y condicién de equilibrio

2.1 Leyes del fridingulo y paralelogramo vectorial para la suma de fuerzas. Poligono vectorial
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2.2 Procedimiento para representar el Diagrama del Cuerpo Libre

2.2 Vectores unitarios cartesianos: componentes de un vector

2.3 Reacciones en apoyo y conexiones de una estructura bidimensional.

2.3 Resultante de un sistema de fuerzas coplanares concurrentes

2.4 Equilibrio de un cuerpo rigido en dos dimensiones. Diagrama del cuerpo libre
2.4 Momento de una fuerza. Principio de los momentos

2.5 Ecuaciones de equilibrio

2.5 Reduccién de cargas distribuidas

2.6 Resultante de un sistema de fuerzas coplanares no concurrentes

2.7 Equilibrio de una particula en 2D. Diagrama de cuerpo libre.

3.1 Definicién de armadura o estructura.

3.1 Par de fuerzas y momento de par. Pares equivalentes. Suma de pares.

3.2 Armaduras simples

3.2 Descomposicién de una fuerza dada en una fuerza y un par.

3.3 Andilisis de una armadura por el método de los nudos

3.3 Reduccién de un sistema de fuerzas a una fuerza y un par.

3.4 Andlisis de una armadura por el método de las secciones.

3.4 Reduccion de un sistema formado por una fuerza y un par a una sola fuerza.
4.1 Cenftroides y centros de gravedad. Teorema de Varigidn.

4.1 Diagrama de cuerpo libre

4.2 Reacciones en diferentes tipos de apoyos y conexiones en 2D

4.2 Teorema de los ejes paralelos, el teorema de Steiner

4.3 Equilibrio de sistemas planos. Ecuaciones de equilibrio en 2D

4.3 Momentos de inercia de figuras geométricas compuestas.

4.4 Equilibrio de un cuerpo rigido en dos dimensiones. Diagrama del cuerpo libre
4.4 Equilibrio de un cuerpo sujeto a tres fuerzas

4.5 Aplicaciones de momentos de inercia de dreas compuestas

5.1 Armaduras. Armaduras simples

5.1 Caracteristicas y Problemas relacionados con la friccion seca

52 Andilisis de una armadura por el método de los nudos

5.2 Fuerzas de friccién en el plano y plano inclinado

5.3 Cunas

53 Nudos en condiciones especiales de carga

5.4 Andlisis de una armadura por el método de las secciones

5.4 Fuerzas de friccion en tomillos y bandas

5.5 Marcos

6.1 Definicion y clasificacion de la Mecdnica

6.1 Intfroduccion.

6.2 Conceptos y Principios fundamentales: Magnitudes fundamentales. Tres leyes del movimiento de Newton

Pdgina 2 de 4




6.2 Leyes Del rozamiento seco

6.3 Cantidades escalares y vectoriales: Definicion y ejemplos. Sistemas de unidades

6.3 Rozamiento en cunas

6.4 Rozamiento en tornillos de filete cuadrado

7.1 Operaciones con vectores. Suma y Resta. Método del poligono, paralelogramo, de las componentes y grdfico.
7.2 Vectores unitarios, Suma y resta de vectores cartesianos

7.3 Producto vectorial y producto escalar.

5. Sistema de Evaluacién

Resultado de aprendizaje de la carrera relacionados con la materia
Resultado de aprendizaje de la materia

Evidencias

. Posee principios éticos y morales que le permiten contribuir evidentemente al fortalecimiento de los valores sociales.

-Aplicar de manera correcta las unidades, los principios fundamentales de la
Mecdnica, los conceptos tanto de resultante de sistemas de fuerzas como de

equilibrio de particulas y cuerpos rigidos en 2D y 3D.

-Evaluacion escrita

-Reactivos

-Resolucién de ejercicios,

Casos y ofros

-Trabajos prdcticos -

productos
Desglose de evaluacién
Evidencia Descripcién Contenidos silabo a Aporte | Cadlificacién Semana
evaluar
- Evalucién sobre
Evaluacion : Semana: 2 (02-OCT-
escrita operaciones con APORTE 1 5 17 al 07-OCT-17)
vectores

Resolucion de

ST Semana: 2 (02-OCT-
ejercicios, casos | Res APORTE 1 1 17 al 07-OCT-17)
y ofros
Evaluacion Semana: 4 (16-OCT-
escrita P APORTET ]9 17 0l 21-OCT-17)
Resolucion de

ST Semana: 4 (16-OCT-
€jercicios, casos | e APORTE 1 1 17 al 21-0CT-17)
v ofros
Evaluacion Semana: 7 (06-NOV-
escrita prueba APORTEZ |5 17 al 11-NOV-17)
Resolucion de

o Semana: 7 (06-NOV-
ejercicios, casos | deber APORTE 2 1 17 al 11-NOV-17)
v otros
Evaluacion Semana: 9 (20-NOV-
escrita Prueba APORTE2 |4 17 ol 25-NOV-17)
Trabajos .

P Construccion de Semana: 9 (20-NOV-
practicos - estructura APORTE 2 2 17 al 25-NOV-17)
productos
Evaluacion . . Semana: 11 (04-DIC-
escrita Momentos de inercia APORTE 3 5 17 al 09-DIC-17)
Resolucién de

ST L Semana: 11 (04-DIC-
ejercicios, casos | Ejercicios APORTE 3 1 17 al 09-DIC-17)
v otros
Evaluacion Semana: 17-18 (14-
. Examen Final EXAMEN 16 01-2018 al 27-01-
escrita
2018)
Semana: 17-18 (14-
Reactivos Reactivos EXAMEN 4 01-2018 al 27-01-
2018)
Evaluacion Semana: 19-20 (28-
. Suspension SUPLETORIO | 20 01-2018 al 03-02-
escrita
2018)
Metodologia

Criterios de evaluacién
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