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1. Datos generales

Materia: DINAMICA Nivel: 4
Cédigo: CTE0050 Distribucién de horas.
Paralelo: A . ”

Docencia | Practico Autdnomo: Total horas
Periodo : Marzo-2018 a Julio-2018
Profesor: ANDRADE AMBROSI FELIPE WASHINTON djﬁgﬁ; Auténomo
Correo fandrade@uazuay.edu.ec
electrénico: 4 4
Premrequisitos:

Cédigo: CTEO100 Materia: ESTATICA
Cédigo: CTE0185 Materia: MATEMATICAS Il

2. Descripcidn y objetivos de la materia

Dindmica comienza con una revisién de la cinemdtica de particulas aplicando los conceptos bdsicos del cdlculo infinitesimal (movimiento
rectilineo y movimiento en un plano: parabdlico y circular) y el movimiento relativo de varias particulas, luego el tratamiento de la cinética de
particulas desde tres puntos de vista: Segunda Ley de Newton, Principio del Trabajo y la Energia (Principio de la Conservacién de la Energia) y
por Ultimo el Principio del Impulso y la Cantidad de Movimiento. El estudiante al finalizar el curso debe saber discernir cudl de los métodos
debe aplicar de acuerdo al tipo de problema presentado.

Dindmica es una cdtedra que fortalece el razonamiento en base a desarrollar una gran cantidad de ejercicios, que permitan al estudiante
enfrentar situaciones relacionadas con el tratamiento de las particulas en movimiento. Esta materia sienta las bases necesarias para que
posteriormente el estudiante pueda aplicar los conceptos del movimiento de particulas; tema que aportaria de manera fundamental dentro
de la formacidn integral del futuro profesional de la ingenieria.

Estd asignatura se relaciona con materias tales como: Matematicas, Geometria, Trigonometria, Fisica y Estdtica, vistas en los ciclos anteriores y
es bdsica para otras de la carrera tales como: Mecdnica de Fluidos, Resistencia de Materiales, que constituyen la base para la formacion
profesional dentro del drea de la Ingenieria.

3. Objetivos de Desarrollo Sostenible

4, Contenidos

1.1. Infroduccién

01.01. Infroduccién: Presentacion del curso_ sistemas de coordenadas 2D y 3D

Determinacién del movimiento de una particula: Posicién, desplazamiento, velocidad y aceleracion en el movimiento
rectilineo

1.2 Posicion, desplazamiento, velocidad y aceleracién en el movimiento rectilineo

01.03. Movimiento rectilineo: uniforme y uniformemente variado

1.3. Determinacién del movimiento de una particula

01.04. Movimiento de varias particulas: movimiento relativo

1.4. Movimiento rectilineo uniforme

1.5. Movimiento rectilineo uniformemente variado
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01.05. Movimiento de un proyectil

01.06. Movimiento curvilineo

1.6. Movimiento de varias particulas: movimiento relativo

1.7. Solucién grdéfica de problemas de movimiento rectilineo

1.8. Movimiento de un proyectil

1.9. Movimiento curvilineo de particulas: componentes tangencial y normal
2.1. Infroduccion

02.01. Segunda Ley de Newton

02.02. Cantidad de movimiento (momento lineal) de una particula
2.2. Segunda ley de Newton

02.03. Ecuaciones de movimiento: componentes rectangulares
2.3. Cantidad de movimiento lineal de una particula

2.4. Ecuaciones de movimiento

02.04. Momento angular

02.05. Ecuaciones de movimiento: componentes radial y fransversal
2.5. Equilibrio dindmico

2.6. Ley de gravitacién universal

3.1. Introduccion

03.01. Trabajo de una fuerza

03.02. Principio de trabajo y energia

3.2. Trabajo de una fuerza

03.03. Potencia y eficiencia

3.3. Energia cinética de una particula

03.04. Fuerzas conservativas

3.4. Principio del trabajo y la energia

03.05. Conservacion de la energia

3.5. Aplicaciones del principio del frabajo y la energia

3.6. Potencia y eficacia

3.7. Energia potencial

3.8. Fuerzas conservativas

3.9. Principio de la conservacion de la energia

04.01. Impulso y cantidad de movimiento

4.1. Introduccion

04.02. Principio del impulso y la cantidad de energia

4.2. Principio del impulso y la cantidad de movimiento

4.3. Movimiento impulsivo

04.03. Impactos

05.01. Aplicacién de las leyes de Newton al movimiento de sistemas de particulas
05.02. Momento lineal y angular de un sistema de particulas
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5. Sistema de Evaluacion

Desglose de evaluacién

Evidencia Descripcién Contenidos silabo a Aporte | Cadlificacién Semana
evaluar
Evaluacion Semana: 4 (02-ABR-
escrita Temasdel 1.1 al 1.5 APORTE 1 4 18 ol 07-ABR-18)
Evaluacion Semana: 8 (01-MAY-
escrita Temasdel 1.6 al 1.9 APORTE 2 6 18 ol 05-MAY-18)
Evaluacion Semana: 10 (14-MAY-
escrita Temas del 2.1 al 2.4 APORTE 2 5 18 ol 19-MAY-18)
Evaluacion Semana: 12 (28-MAY-
escrita Temas 2.5y 2.6 APORTE 3 5 18 ol 02-JUN-18)
Evaluacion Semana: 13 (04-JUN-
escrita Temas del 3.1 al 3.5 APORTE 3 5 18 ol 09-JUN-18)
Evaluacion Semana: 15 (18-JUN-
escrita Temas del 3.1 al 3.9 APORTE 3 5 18 ol 23-JUN-18)
Evaluacion Semana: 17-18 (01-
. Toda la materia EXAMEN 18 07-2018 al 14-07-
escrita
2018)
Semana: 17-18 (01-
Reactivos Toda la materia EXAMEN 2 07-2018 al 14-07-
2018)
Fvaluacion Toda la materia SUPLETORIO | 20 Semana: 20 (al )
escrita
Metodologia
Criterios de evaluacién
6. Referencias
Bibliografia base
Libros
Autor Editorial Titulo ARO ISBN
Beer, Johnston, Clausen ~ McGraw Hill Mecdnica Vectorial para Ingenieros: 2007
Interamericana Dindmica
Hibbeler Pearson Educacion S.A. Mecdnica Vectorial para Ingenieros: 2004
Dindmica
Web
Software
Revista

Bibliografia de apoyo
Libros
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Web

Autor Titulo

Url

Herndndez Pavez, Ramén DINAMICA
Francisco Ebrary http:
//site.ebrary.
com/lib/uasuaysp/docDet
ail.action?
doclID=10472968&p00=mec
%C3%ATlnica%20vectorial

2008 Marzo
2013

Rodriguez Nunez, Yoisell
Ebrary http:
//site.ebrary.
com/lib/uasuaysp/docDow
nload.action?
commonld=10337840&type
=gv&page=5
09/2009 Marzo 2013

Software

Revista

Docente
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