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1. Datos generales

Materia: ELECTRONICA I Nivel: 7
Cédigo: CTE0084 Distribucién de horas.
Paralelo: F . .
Docencia | Practico Autdnomo: 0 |Total horas
Periodo : Septiembre-2018 a Febrero-2019
Profesor: TORRES SALAMEA HUGO MARCELO ostemas | autonomo
Correo htorres@uazuay.edu.ec
electrénico: 4 4
Premrequisitos:
Ninguno

2. Descripcidn y objetivos de la materia

Electrénica Il inicia con una infroduccién de los conceptos bdsicos de electricidad en circuitos electrénicos, y describe el comportamiento y
la utilidad de los componentes presentes en la mayoria de los circuitos. Se continia con el entorno de programacion de Arduino y describe su
instalacién y configuracion. Se repasa la funcionalidad bdsica del lenguaje de programacién, la diversidad de las librerias oficiales que
incorpora el lenguaje Arduino y se centfra en el manejo de entradas y salidas de la placa, tanto analdgicas como digitales, y su manipulacion
a través de pulsadores o potencidmetros, entfre otros. Finalmente se explica varios tipos de proyectos creados bajo la plataforma de Arduino
(LED’s, Sensores, Displays, LCD, etc...)

Electrénica Il es una cdtedra que permite al estudiante conectar el mundo fisico exterior con el mundo de la Electrénica y la Informdtica,
para lograr una interaccién autbnoma y casi “inteligente” entre ambos mundos.

Esta asignatura tiene una relacién directa con la materia de Autotrénica en donde se aplican conceptos tanto de la electrénica analdgica y
sobre todo de la electronica digital y de sensores. Esta asignatura relaciona los conceptos vistos en la cdtedra de Electrénica | y sienta las
bases para el estudio de la cdtedra de Autotronica que se dicta en niveles superiores en dreas de estudio como adquisicion de sefiales,
procesamiento de datos y actuadores que constituyen un eje fundamental para la formacién profesional del estudiante de Ingenieria
Mecdnica Automotriz.

3. Objetivos de Desarrollo Sostenible

4. Contenidos

1.1 Introduccidn a los Sistemas Digitales

1.2 Sistemas de Numeracion: decimal, binario, hexadecimal

1.3 Conversion entre sistemas de numeracién

1.4 Aritmetica Binaria: suma, resta, multiplicacion y division

2.1 Compuertas logicas: simples, complejas, universales

2.2 Algebra de Boole y Simplificaciéon l6gica

2.3 Simplificaciéon de compuertas minimas: Mapa-K, Don’t Care Condition
3.1 Circuitos Secuenciales

3.2 Elementos de Almacenamiento: Latches, Flip-Flops
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3.3 Analisis de circuitos sincronizados por reloj

3.4 Practica 2: Logica Secuencial

4.1 Registros y Contadores

4.2 Contadores asincronos: descentendes y ascendentes
4.3 Diseno de Contadores Sincronos

4.4 Contadores BCD con display

4.5 Practica 3: Contadores

5.1 Introduccién a los sistemas microcontrolados

5.2 Perifericos Internos Generales

5.3 Plataforma Arduino

5.4 Lenguaje Arduino

5.5 Librerias Arduino

5.6 Aplicaciones: visualizadores, adquisicion de datos, actuadores
5.7 Pactica 4: Microcontrolador Arduino

5. Sistema de Evaluacion

Resultado de aprendizaje de la carrera relacionados con la materia
Resultado de aprendizaje de la materia Evidencias

af. Emplea en la prdctica los fundamentos sobre nuevas tecnologias para el mantenimiento y reparacién de
dispositivos de seguridad activa y pasiva que equipan los vehiculos modernos.

-Establece conceptos tedricos sobre componentes electrénicos, y circuitos -Evaluacion escrita
electrénicos digitales. -Proyectos
-Practicas de laboratorio
-Resolucién de ejercicios,
Ccasos y ofros
ah. Disefia e implementa sistemas mecdnicos, hidrdulicos, neumdticos, eléctricos y electrénicos de control, ejecucién
y seguridad en el campo automoitriz.

-Disena y construye sistemas digitales electronicos y microcontroladores para  -Evaluacion escrita
aplicaciones dentro del drea automotriz. -Proyectos
-Practicas de laboratorio
-Resolucién de ejercicios,
Ccasos y ofros
ai. Innova las caracteristicas de funcionamiento y operacién de distintos componentes y sistemas convencionales del
automotor, a través de la aplicacién del control y la regulacién electrénica.

-Conoce y utiliza componentes electrénicos para innovar o reformular sistemas -Evaluacion escrita
electrénicos automotrices bdsicos. -Proyectos
-Prdcticas de laboratorio
-Resolucién de ejercicios,
Casos y ofros
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Desglose de evaluacién

Evidencia Descripcién Contenidos silabo a Aporte | Cadlificacién Semana
evaluar
. Légica Combinatoria, Sistemas
Evaluacion . - . Semana: 5 (15-OCT-
escrita Capitulo 1y 2 Digitales Y,S|sfemos de APORTE 1 6 18 al 20-0CT-18)
Numeracion
o Légica Combinatoria, Sistemas
Practicas de . = . Semana: 5 (15-OCT-
laboratorio capitulo 1y 2 Digitales y”S|sTemos de APORTE 1 4 18 al 20-OCT-18)
Numeracion
Resolucion de Légica Combinatoria, Sistemas .
ejercicios, casos | Capitulo 1y 2 Digitales y Sistemas de APORTE 1 2 semana: 5 [15-0CT-
> 18 al 20-OCT-18)
v otros Numeracion
Evaluacion . Contadores y Registros, Logica Semana: 10 (19-NOV
escrita Capitulo 3y 4 Secuencial APORTE 2 6 18 al 24-NOV-18)
Practicas de . Contadores y Registros, Logica Semana: 10 (19-NOV-
laboratorio Capitulo 3y 4 Secuencial APORTE 2 4 18 al 24-NOV-18)
Resolucion de . ..

ST . Contadores y Registros, Logica Semana: 10 (19-NOV-
sjgﬁ:omsmos, casos | Capitulo 3y 4 Secuencial APORTE 2 2 18 al 24-NOV-18)
Prochcos.de Capitulo 5 Ml;roconfrolodores Gama APORTE 3 6 semana: 15 (al )
laboratorio Baja

Contadores y Registros, Logica
Evaluacién Sceocmugpggcl)rlo' oo semana: 19-20 20-

. Toda la asignatura . ! EXAMEN 15 01-2019 al 26-01-
escrita Microcontroladores Gama
R - 2019)

Baja, Sistemas Digitales y

Sistemas de Numeraciéon

Contadores y Registros, Logica

geocmug'r:‘g;‘f”g' Logica Semana: 19-20 (20-
Proyectos Toda la asignatura . ! EXAMEN 5 01-2019 al 26-01-

Microcontroladores Gama

R - 2019)

Baja, Sistemas Digitales y

Sistemas de Numeracion

Contadores y Registros, Logica

Combinatoria, Logica
Evaluacion Toda la asignatura Secuencial, SUPLETORIO |20 Semana: 21 (al )
escrita Microcontroladores Gama

Baja, Sistemas Digitales y

Sistemas de Numeracién

Metodologia

Criterios de evaluacién

6. Referencias
Bibliografia base

Libros

Autor Editorial Titulo Ano ISBN
BOYLESTAD ROBERT Pearson ELECTRONICA DE TEORIA DE CIRCUITOS Y 2009 NO INDICA

DISPOSITIVOS ELECTRC')NICOS,

RONALD TOCCI Robert Bosch LOS SENSORES EN EL AUTOMOVIL 2001 NO INDICA
Web

Autor Titulo Url

Cértez Luis Alejandro Doqj http://www.revistas.unal.edu.co/index.php/ingeinv/article/view/21061
Software

Autor Titulo url Versién

Live Live Wire NO INDICA NO INDICA
Lab Center Proteus NO INDICA NO INDICA
Revista

Bibliografia de apoyo
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Libros

Web

Autor Titulo Url

Florez, Ferndndez, Héctor  Diseno légico: fundamentos de electronica https://ebookcentral.proquest.com/lib/uasuaysp/reader.action2docID
Arturo digital =3199073&query=electronica+digital

Luis Gil Sanchez, Javier
Ibdnez Civera, and
Eduardo Garcia Breijo

Problemas de electrénica digital

https://ebookcentral.proquest.com/lib/uasuaysp/reader.action2doclD
=5426110&query=electronica+digital

Gago, Calderdn, Alfonso,

and Retamero, José Luis
Gonzdlez

Electronica digital: problemas resueltos

https://ebookcentral.proquest.com/lib/uasuaysp/reader.action?dociD
=4570298&query=electronica+digital

Software

Revista

Docente
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